STWIORB D.07.10.01

D.07.10.01. TYMCZASOWA ORGANIZACJA RUCHU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania:

»Remont drogi z tytutu naprawy szkody spowodowanej ruchem zaktadu gérniczego PGG S.A. Oddziat
KWK Sosnica - ZADANIE 1 ul. Graniczna w Przysztowicach (odcinek od rowu CH—1 do ul.
Korfantego)”

1.2.  Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt.1.1.

1.3.  Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonanie
tymczasowej organizacji ruchu drogowego zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

1.4.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami oraz
okre$leniami podanymi w STWIORB DM.00.00.00"Wymagania ogdine”.

1.5.  Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowg, STWIORB i poleceniami Inzyniera.
Ogdlne wymagania dotyczace robé6t podano w STWIORB DM.00.00.00,Wymagania ogdine”.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow podano w STWIORB DM.00.00.00,Wymagania ogdlne".
2.2. Podstawowe wymagania dotyczace materiatow

Organizacja ruchu na czas budowy obejmuije:
— oznakowanie pionowe,
— sygnat ostrzegawczy umieszczony na znakach drogowych zgodnie z Dokumentacjg Projektowa,

Elementy oznakowania robdt prowadzonych w pasie drogowym muszg spetnia¢ nastepujace warunki:

- wielko$¢ znakéw: Srednie,

—  stupki z rur stalowych ocynkowanych S$rednicy 70 mm, malowane farbg poliwinylowg,
modyfikowang w kolorze jasnoszarym,

—  shupki pod znaki nalezy wykona¢ w sposéb trwaty

—  tarcze znakow z blachy stalowej ocynkowanej o profilu odpornym na odginanie reka, mocowane
do stupkdw w sposob wykluczajacy obrét tarczy wokot stupka,

- elementy mocujace z materiatow ocynkowanych,

—  znaki drogowe z folig odblaskowg typu 2, posiadajacq aprobate IBDIM.
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3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB DM.00.00.00,Wymagania ogéine”.
3.2. Sprzet do wykonania tymczasowej organizacji ruchu

Roboty bedg wykonywane przy uzyciu dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB DM.00.00.00,Wymagania ogdine”.
4.2. Transport materiatow

Wykonawca moze wykorzysta¢ dowolne $rodki transportu, zaakceptowane przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania Robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w STWIORB DM.00.00.00,Wymagania Ogdine”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robé6t oraz Program
Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty.

Wykonawca zobowigzany jest do wykonania tymczasowej organizacji ruchu zgodnie z Projektem
tymczasowej organizacji ruchu. W zwigzku z zastosowanymi technologiami i przyjetq organizacjg rob6t
Wykonawca moze dokona¢ jedynie uszczegotowienia w/w Projektu. Wszystkie dodatkowe opracowania,
projekty itp. nalezy uzgodnic z Inzynierem.

Jezeli Wykonawca opracuje wtasny Projekt tymczasowej organizacji ruchu jest on zobowigzany do jego
uzgodnienia i zatwierdzenia. Wszelkie koszty z tym zwigzane pokrywa Wykonawca i nie mogq by¢ one
podstawa do jakichkolwiek roszczen w stosunku do Zamawiajacego.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania biezgcego nawierzchni drog powiatowych, miejskich i
gminnych w tym do remontdw czgstkowych nawierzchni jezdni, regulacji zapadnietych w czasie trwania
objazdu wiazéw kanalizacyjnych znajdujacych sie w nawierzchni jezdni, utrzymania zimowego (gdy objazd
bedzie prowadzony w okresie zimowym).

Przed przystgpieniem do wykonania tymczasowej organizacji ruchu oraz po przywrdceniu statej
organizacji ruchu (po zakonczeniu trwania objazdu) nalezy przeprowadzi¢ lustracje stanu technicznego
nawierzchni ulic. Po stwierdzeniu pogorszenia sie ich stanu (pogtebienie sie kolein w stosunku do istniejacych
sprzed objazdu) Wykonawca jest zobowigzany do odnowy (wymiany) nawierzchni na wskazanych przez
Inzyniera odcinkach jezdni.

5.2. Zakres wykonywanych robot

Ustawienie i montaz elementdw organizacji ruchu przewidzianych w ,Projekcie Tymczasowej Organizacii
Ruchu” oraz w Dokumentaciji Projektowe.

Nalezy zastosowac etapowg przebudowe ciggdw komunikacyjnych oraz wykonanie objazddw.

W celu ostrzezenia kierujgcych o prowadzonych robotach, nalezy zastosowa¢ oznakowanie pionowe i
poziome koloru zo6ttego.

Prace remontowane nalezy rozpocza¢ od mostu na rzece Radomce, a nastepnie wykonaé¢ przebudowe
ulicy Brzeznickiej.

W razie robdt poza pasem drogowym wykonawca uzyska wszystkie wymagane zgody na wejScia w teren.

Ponadto nalezy pozostawiC istniejace znaki informacyjne i ostrzegawcze, ktére nie kolidujg
z oznakowaniem tymczasowym wprowadzonym niniejszym opracowaniem. Pozostate znaki zdemontowac.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w STWIORB DM.00.00.00,Wymagania ogolne".
6.2. Kontrola jakosSci prac pomiarowych
Kontrola polega na wizualnym sprawdzeniu zakresu rzeczowego i zgodnosSci wykonania Robot
z Dokumentacjg Projektowg oraz wymiarowe sprawdzenie ustawienia oznakowania.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w STWIORB DM.00.00.00,Wymagania ogdlne".
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiaru jest komplet (kpl.) wykonanej i odebranej tymczasowej organizacji ruchu zgodnie
z Dokumentacjg Projektowa.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robdt
Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robét podano w STWIORB DM.00.00.00,Wymagania ogoine”.
8.2. Sposéb odbioru robét

Przewiduje sie odbidr ustawionej i sprawnie dziatajacej tymczasowej organizacji ruchu, kontrole jej
sprawnosci w trakcie prowadzonych robét oraz odbiér koricowy demontazu elementdéw organizaciji ruchu.

W przypadku niezgodnos$ci, cho¢ jednego elementu Robdt z wymaganiami, Roboty uznaje sie za
niezgodne z Dokumentacjg Projektowg i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wtasny koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne wymagania dotyczace podstawy ptatno$ci podano w STWIORB DM.00.00.00,Wymagania ogoine".
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptaci sie za komplet (kpl.) wykonanej tymczasowej organizacji ruchu, zgodnie z okresleniem podanym w p.7.
Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuije:
— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Rob6t oraz Programu Zapewnienia Jakosci,
—  opracowanie wtasnego, dostosowanego do technologii i organizacji robdt projektu organizacji ruchu na
czas budowy wraz z jego zatwierdzeniem,
—  zapewnienie wszystkich niezbednych czynnikdw produkcji,
—  zakup i dostarczenie na plac budowy wszystkich niezbednych materiatéw,
— zastosowanie materiatbw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania rob6t Iub
wynikajacych z przyjetej technologii robot,
—  Wwyznaczenie usytuowania oznakowania,
— ustawienie i montaz elementoéw tymczasowej organizaciji ruchu,
— demontaz elementdéw tymczasowej organizacji ruchu,
—  oczyszczenie terenu robdt,
— wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, préb i sprawdzen,
—  oznakowanie miejsca rob6t i jego utrzymanie.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja Oznakowania Robét Prowadzonych w Pasie Drogowym.
2. Wytyczne Projektowania Drog. GDDKIA.
3. Wytyczne Projektowania Ulic. GDDKIA.
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